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diagramma per la determinazione del punto di riflessione (1)
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diagramma per la determinazione del punto di riflessione (2)
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diagramma per la determinazione del punto di riflessione (3)
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Fattore di divergenza
per riflessione
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Abbassamenti rispetto al piano orizzontale
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Profilo di tratta (1)
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Profilo di tratta (2)
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Profilo di tratta (3)

I T
7777777
S o

MH

#H
vyl e
LTI
NN | _
INNNRNERRENNNRNNRNEE |
e R R R |
PV TTVTTVTVN T e
LTV _

FARRRRRARRNRRRARRAARANANY

(s

Map. 1

=

2500 600
2000 50
1600 40
1200 30
800 200
400 10



